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1. Wstep

1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiorkowych.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest opracowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu robot
rozbiérkowych i obejmuja: rozebranie $cian betonowych i zelbetowych, wykucia z muru o$ciezy,
rozbidrek podtog i posadzek betonowych i zelbetowych.

2. Materialy
2.1.  Ogoblne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w STI.
Wymagania ogolne.
2.2.  Szczegb6lne wymagania dotyczace materiatow
Do wykonania robot rozbiérkowych nie jest konieczne uzycie zadnych materialow, poza
materiatami zabezpieczen, ktore sa tymczasowe na okres prac remontowych.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu sg zawarte w ST 1. Wymagania ogolne.
3.2.  Szczegdlne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania prac wyburzeniowych nalezy uzy¢ elektronarz¢dzi w postaci 1zejszych mtotow
udarowych.

4. Transport
4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne zasady transportu podano w ST 1. Wymagania ogdlne.
4.2.  Szczegodlne wymagania dotyczace transportu
Do wywozu gruzu oraz materialdw rozbiorkowych z terenu remontu nalezy uzy¢ $rodkow
transportu wyposazonymi w plandeki zabezpieczajace przed rozprzestrzenianiem kurzu, materialy
do zabezpieczen tymczasowych nie wymagaja specjalnych srodkow transportu.

5. Wykonanie robot

5.1.  Ogodle zasady wykonania robot
Ogole zasady wykonania robot podano w ST 1. Wymagania ogolne.

5.2.  Szczegoblne zasady wykonania robot
Prowadzenie prac rozbiérkowych nalezy tak zaplanowac, aby byly one jak najmniej uciagzliwe,
prace nalezy wykonywaé w terminach uzgodnionych z Inwestorem. Szczegdlng uwage nalezy
zwroci¢ przy wykonywaniu prac przy rozbiorkach $cian konstrukcyjnych, przed przystapieniem
do tych prac nalezy stropy zabezpieczy¢ przez stemplowanie na catej dlugosci rozbieranych $cian.
Posadzki na korytarzach zabezpieczy¢ nalezy gruba folig izolacyjna lub twarda ptyta pilsSniowa.

6. Kontrola jakosci robot
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakos$ci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 1. Wymagania ogolne.
6.2.  Szczegoblne zasady kontroli jakosci
Podstawowa czynno$cig kontrolna jest sprawdzenie czy nie naruszono zadnego elementu
konstrukcyjnego a zwlaszcza stropu podczas rozbierania §cian konstrukcyjnych. Powierzchnia
rozbieranej podtogi powinna by¢ wolna od zanieczyszczen i pozostato$ci rozbieranej podtogi.
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7. Odbiory robot
7.1. Ogolne zasady odbioru.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 1. Wymagania ogolne.
7.2. Szczegolne zasady odbioru robot
Odbior robodt polega na przejeciu rozebranych powierzchni podtog i Scian oraz na oglgdzinach
wszystkich elementow konstrukeji, ktore zostaly odkryte, zanim zostang ponownie przykryte
nowymi materiatami wykonczeniowymi.

8. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 1. ,,Wymagania ogdlne”.

9. Przepisy zwiazane
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny
podczas wykonywania rob6t budowlanych DZ. U. 47/401/2003.
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